5. kapitola o zrychlenich

Zrychleni pidsobici na druZzici LAGEOS -> viz tabulka v PDF
vysvétlivky k tabulce:

oblatness = vliv zplosténi Zemé (3 G M_Z R_Z"2 / r"3 * J_20), tj. totéZ jako geopotencidl pro 1=2, m=0
geopotential = rozvoj gravitaéni potencidlni energie na jednotku hmoty:

U(\vec 1) cmplx reprezentace ve sférickjch harmonickjch
= -G M/r + delta U VvV
=-GM/r [1+ Suma_1>=1 (R/r)"1 Suma_m=-1,...,1 U_lm Y_lm(theta, phi) ]

- GM/r [ 1+ Suma_1>=1 (R/r)"1 Suma_m J_1lm P_lm(cos theta) cos m (phi-phi_lm) ]

Legendrovy polynomy faze
Co jsou slapy?
ZMENY gravitaéniho pole v prostoru (gradient) => proto tam je zavislost 1/r"3
nacrt slapl Mésice pisobicich na Zemi, odecteni F_ve_stfedu_Zemé,

odstfedivé zrychleni (v korotujici soustavé) a pohyb VSECH bodd Zemé&koule po STEJNYCH kruZnicich
(tedy nikoli jako odst¥edivé zrychleni na rotujici koulil!)

dynamic solid tide = slapova zména tvaru Zemé -> geopotencidlu -> zrychleni na satelit
dynamic oceanic tide = totéZ pro oceany

kinematic solid tide = deformace Zemé slapy -> zména polohy méF¥icich stanic

kinematic ocean loading = slapové pfesuny ocednt —> tlak na Selfy kontinentd -> poloha stanic

solar radiation pressure = pfimy tlak sluneCniho z&F¥eni, vCetné stinéni Zemi, vlivu polostinu a odrazu

- ne v8echna zrychleni jsou skutelna, né&kterd jen "ZDANLIVA",
ale projevujici se pri méfeni poloh a rychlosti LAGEQOSu;
nap¥. vlivy na polohy stanic, které nejsou zapocteny jinak

- velikost zrychleni je JINA VEC neZ vysledny POHYBOVY UCINEK!
zdlezi totiZ na sméru a tom, zda se b&hem jednoho ob&hu zrychleni vystfeduje;
napf¥. na komety plsobi velky RAKETOVY EFEKT kvtli odplyfiovani z oza¥ené strany povrchu,
ale ten pred priletem periheliem kometu zpomaluje a po prlletu naopak urychluje

"Zdanliva" neinercialni zrychleni zjevujici se p¥i TRANSFORMACICH SOURADNIC:

nap¥. omezeny problém 3 téles:

x = x’ cos nt - y’ sin nt
y = x’ sin nt + y’ cos nt
z =2z’

| tyto transformace dosadit sem do pohybovjch rovnic (a vyfeSit ty siny a kosiny):
\U

\vec F =m_2 \vec a =m_2 \vec r’’ = - GmO0m2/ (x°2+y"2+2"2)"{3/2} (x,y,2) - Gm_1 m_2 / [(x-a)"2+y
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odstfedivé zrychleni omega®2 r = v™2/r
Coriolisovo zrychleni 2 \vec omega x \vec v

Gravitaéni rezonance -> viz text z prednaSky Fyzika maljch téles slunecni soustavy

Linedrni 1-rozmérna teorie Jarkovského/YORP jevu -> viz anglicky text v PDF



